Port Matching: PLC - Arduino

Digital Inputs

D1 - D7
Dz - D8
D3 - D12
Dé - D13

Analog Inputs

Al - AD
A7 - A1
A3 - AB
A4 - A7

Q1 - D2
Q2 - D3
Q3 - D4
Q4 - D5
05 - A2
06 - A3

Analog Outputs

A01 - D6
A02 - D9
A03 - D10
A04 - D

2-Wire Interface

SDA - A4
SCL - Ab
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